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Vytvoreni tabulky prechodut
Tabulku ptechodil jsem vytvofil podle mého zadani €. 16. Vystupy jsem oznacil podle potadi
Jako yay1yo.

X1Xo | X1Xo | X1Xo | X1Xo vystup
S\X1X0 00 01 10 11 Y2 Y1 Yo
So So S, S; Sy 1 0 1
Sy S, Sy S, S, 0 1 1
Ss S3 S; S; S4 1 0 |
S3 S4 S4 S4 S4 1 0 1
S4 So So So So 0 1 0
Ss S4 S4 So S4 1 0 1
Se Ss Ss Ss Ss 1 1 0
S; Se S; Se Se 1 1 0
Tabulka prechod

Kédovani stavi
Tyto pfechody jsem zakddoval kvaziunitarné, diky ¢emuz ptifadime nejnizsi hodnotu 000
stavu, ktery se tam vyskytuje nejvicekrat.

X1X0 X1Xo X1Xo X1Xo
stavy ] Q2Q1Q0| 00 01 10 11
So 001 001 010 111 110 So—6x =001
S, 110 010 110 010 010 Si—=2x > 110
S, 010 100 100 100 000 Sy —4x 3010
S, | 100 | 000 | 000 | 000 | 000 PO
S, 000 001 001 001 001 s ar 30l
S, 011 000 000 001 000 S ar 301
Se 101 011 011 011 011 S 2% 5111
S, 111 101 111 101 101

Tabulka zakédovanych stavi



Vytvoreni vstupnich funkci klopnych obvodu

Pro vytvoteni vstupnich funkci klopnych obvodi pouzijeme klopné obvody typu D. Tyto
obvody budou zapotiebi tfi (kvilli reprezentaci stavu automatu). Do map zapisuji jen
jednicky.Pro jednodussi navrh a minimalizaci pouZijeme Karnaughovy mapy:
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Minimalizace vstupnich funkci
Z minimaliza¢nich tabulek jsem ur¢il minimalizované vstupni funkce.

D, =0,0,0,+0,0% + 0,0, + 0,05, %,
D, =0,0,0,+0,00,+0,0,x,x, + Q,0,x, + O,0,x,
Dz = QleQo + QQQOXI + Q] Qo XX +§2Q1 Qo X+ @Q] gox_o




Minimalizace vystupnich funkci
Pro vystupni tabulky vytvoiime také minimalizacni tabulky(Karnaughovy)

y2! Q> yi: Q Yo: Q
Q | | Q | |0 Q | 0]
Q Ll L L Lo
1 1 0 1 1 0
1 0 0 1 1 1

Tabulky vystupnich funkei

Pak vytvotfime z nich minimalizované vystupni funkce:

Y2 =Qo+Q2§1+§2Q1
»n=0,0,+0,0,+0,00,
Yo ZQQO +Q1§0+Q2§0

Zaver
Za pomoci programu Formica 4.30 jsem nakreslil kone¢né schéma Mooreova automatu podle
zadani.



Strukturni schéma automatu
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