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Klíčová data 

Událost Datum 

Zahájení iterace 25.5. 2009 

Konec iterace 1. – 5. 6. 2009 

Skutečný konec iterace 4. 6. 2009 

Cíle iterace 
1. Dokončení architektury 
2. Realizace zobrazení plzeňských tramvají v aplikaci 
3. Přidání možnosti sledování objektu na mapě a přiblížení mapy, tak aby byli vidět dostupné 

objekty skupiny 

Přehled klíčových úkolů 

Úkol Priorita Přiřazeno komu 
Pracnos
t (hod) 

Architektura vysoká Martin Sloup 8 

Zoom na objekty skupiny nízká Martin Sloup 3 

Sledování bodu na mapě nízká Martin Sloup 1 

Vytvoření konfigurace s 
tramvajemi dle jízdního řádu 
PMDP 

vysoká Zdeněk Kořán 15 

NMEATimeredLocator vysoká Martin Sloup 5 

Kritéria úspěšnosti 
 Dokončená architektura aplikace 

 Vytvořen NMEATimeredLokator 

 Vytvoření konfigurace s tramvajemi dle jízdního řádu PMDP 


