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Iterace č. 1 
Výsledkem první iterace bude první verze artefaktu Vize projektu společně s funkční ukázkou 

uživatelského rozhraní. 

Datum konce iterace: 27. března 2009 

Iterace č. 2 
Ve druhé iteraci se provede implementace většiny funkcí aplikace. Dojde k propojení uživatelského 

rozhraní s „podvozkem“ aplikace. Výsledkem druhé iterace již bude funkční aplikace načítající 

souřadnice ze záznamu trasy uloženého v souboru. 

Délka iterace: 8 týdny 

Konec iterace: v týdnu od 18. května 2009 do 22. května 2009 

Iterace č. 3 
Cílem třetí iterace je nalézt a opravit všechny chyby. Implementovat zobrazení plzeňských tramvají 

dle jízdního řádu PMDP.  Vytvořit lokátor podobný NMEALocator, který umožní určit počáteční čas 

(hodinu a minutu), kdy se začne objekt zobrazovat na mapě. 

Délka iterace: 1.5 týdne 

Konec iterace: v týdnu od 1. června 2009 do 5. června 2009 

 


